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Lernziele und Inhalt 
 

Richtziel 
 

Die Studierenden erwerben vertiefte Kenntnisse zum Thema Feldbusse, speziell zu den 
Besonderheiten, in denen sich Feldbusse von normalen Bussen und Netzen unterscheiden. 
Die Studierenden kennen die unterschiedlichen Anforderungen und Ausprägungen der 
Feldbusse in der Automatisierungstechnik, im Kraftfahrzeug und in Flugzeugen. 
 
Inhaltsübersicht 
 

Es wird zunächst eine Übersicht über die Besonderheiten von Feldbussen gegeben: 

räumliche Ausdehnung, Forderung eines vorhersagbaren Zeitverhaltens ("Determinismus"), 

Fehlertoleranz, Forderung einer einheitlichen Zeitbasis. Insbesondere zum Thema 
Determinismus werden verschiedene Lösungsansätze vorgestellt (Regelung des 
Medienzugangs, Latenzzeiten in den Netzkomponenten, voller Determinismus durch 
Command-/Response-Verfahren). 
 
In einem zweiten Teil stellen die Teilnehmer in Form einer Seminararbeit einzelne 
Bussysteme vor, z.B. Milbus, AFDX, Profibus, Can, Flexray, EtherCat, Sercos, Interbus-S. 
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1. Einleitung    
2. Wiederholung: Datenkommunikation, Rechnernetze, Topologien, ... 
3. Forderung eines vorhersagbaren Zeitverhaltens ("Determinismus") 
 3.1 Problem des Medienzugangs und mögliche Lösungen 
 3.2 Problem der Latenzzeiten in den Switches und mögliche Lösungen 
 3.3. Voller Determinismus durch Command-/Response-Verfahren 
4.  Räumliche Ausdehnung des Busses und Zusammenhang mit Medienzugangsverfahren 
5. Redundanz und Fehlertoleranz 
6.  Möglichkeiten zur Implementierung einer gemeinsamen Zeitbasis 
7. Teil II: Vorstellung einzelner Feldbusse 
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