Wichtige Informationen
zum Bachelor-Studiengang Mechatronik
an der Hochschule Rosenheim

Einfihrung

Viele innovative Produkte sind durch eine hohe Integration von Mechanik,
Elektrik/Elektronik und Informationstechnik gekennzeichnet. Beispiele hierflr sind:
Digitalkameras, = Mess-Systeme,  Antiblockier-Systeme, hoch  automatisierte
Produktionsanlagen...

Die Bauteile und Komponenten solcher Produkte erfillen oft komplexe Funktionen,
die sich nicht einer einzelnen klassischen Ingenieursdisziplin zuordnen lassen.
Neben Fachspezialisten werden daher in zunehmendem MalR3e auch Ingenieure mit
interdisziplindrem Wissen bendtigt, die Verstandnis fur die Gesamtheit des Produktes
besitzen.

Mit der Einfihrung des Bachelor-Studiengangs Mechatronik zum Wintersemester
2008/2009 tragt die Hochschule Rosenheim diesem Bedarf an entsprechend
gualifizierten Ingenieuren Rechnung. Der neue Studiengang vereint die klassischen
Ingenieurwissenschaften Maschinenbau, Elektrotechnik/Elektronik und
Informationstechnik.

Aufbau des Studiums

Das Studium der Mechatronik fiihrt in sieben Semestern, d.h. dreieinhalb Jahren,
zum Abschluss Bachelor of Engineering. Es ist nach dem Rosenheimer Modell
optimal auf eine intensive Verzahnung zwischen Theorie und industrieller Praxis
ausgerichtet. Wie der folgenden Zeittabelle zu entnehmen ist, beginnt jedes der
sieben Semester mit einem drei Monate dauernden Theoriequartal, an das sich
jeweils ein industrieller Praxisblock anschliel3t.

Okt | Mov | Dez | Jan | Feb | Mrz | Apr | Mai | Jun | Jul | Aug | Sep

1. Semester T1 F1

2. Semester T2 . P2

3. Semester T3

4. Semester T4 . P4

5. Semester T5

b. Semester TE . P&

/. Semester T7/BA

Hochschulphase varlesungsfreie Zeit, Urlaub - Prifungen
Hochschulphase + Bachelorarbeit varlesungsfreie Zeit, Praxisphase

varlesungsfreie Zeit, empfohlener Zeitraum zur Prifungsvorbereitung
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Das Studium eignet sich besonders als duales Studium, bei dem die Studierenden in
einem festen Arbeitverhaltnis mit Industrieunternehmen stehen. Die Bindung an ein
Unternehmen ist aber nicht Voraussetzung, d.h. es werden auch frei Studierende in
den Studiengang Mechatronik aufgenommen.

Der folgende Zeitplan qilt fir dual Studierende mit Arbeitsverhaltnis. Fur frei

Studierende sind die als P1...P6 gekennzeichneten Zeitrdume vorlesungsfrei — hier
konnen Industriepraktika untergebracht werden.

Lehrinhalte

Die Lehrinhalte ergeben sich aus der nachstehenden ModulUbersicht. Eine genaue
Aufstellung kénnen Sie dem Studienplan Mechatronik entnehmen:

Modul ECTS Quartal Bezeichnung
M1.1 9 T1 Mathematik 1
9 ECTS-Punkte Pflicht: Mathematik

M1.2 9 T2-T3 Mathematik 2
9 ECTS-Punkte Pflicht: Mathematik

M1.3 8 T1-T2 Physik
8 ECTS-Punkte Pflicht: Physik

M1.4 8 T3-T4 Naturwissenschaftliches Aufbaumodul
8 ECTS-Punkte zu erbringen aus:
Chemie, Optik und Lasertechnik, Warmelehre,
Stochastik, numerische Verfahren

M1.5 5 T3 Grundlagen der Werkstofftechnik
5 ECTS-Punkte Pflicht: Grundlagen der Werkstofftechnik

M1.6 6 T4-T5 Ingenieurwissenschaftliches Aufbaumodul
6 ECTS-Punkte zu erbringen aus:
Werkstofftechnik: Kunststoffe oder Keramik,
Thermodynamik, Strdmungsmechanik

M2.1 10 T1-T3 Technische Mechanik
10 ECTS-Punkte Pflicht: Statik, Kinematik und Kinetik,
Praktikum zur Technischen Mechanik

M2.2 5 T1-T2 Darstellung und Konstruktion
5 ECTS-Punkte Pflicht: Technisches Zeichnen und CAD

M2.3 8 T2-T3 Konstruktion und Entwicklung
6 ECTS-Punkte Pflicht: Maschinenelemente
2 ECTS-Punkte zu erbringen aus: Konstruktionsprojekt
oder Finite Elemente Methode (FEM)

M3.1 6 T1 Elektrotechnische Grundlagen 1
6 ECTS-Punkte Pflicht: Elektrotechnik
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M3.2 9 T2-T3 Elektrotechnische Grundlagen 2
9 ECTS-Punkte Pflicht: Elektrotechnik

M3.3 10 T3-T4 Bauelemente und Schaltungstechnik
8 ECTS-Punkte Pflicht: Grundlagen der elektronischen
Bauelemente und Schaltungstechnik
2 ECTS-Punkte zu erbringen aus: Praktikum
Elektronische Bauelemente oder Schaltungstechnik
M4.1 6 T3 Informatik und Datenverarbeitung 1
6 ECTS-Punkte Pflicht: Informatik

M4.2 4 T6 Informatik und Datenverarbeitung 2
4 ECTS-Punkte zu erbringen aus:
Echtzeitsysteme, Bildverarbeitung oder Objektorientierte
Programmierung

M4.3 10 T5-T6 Digital- und Mikrocomputertechnik
10 ECTS-Punkte Pflicht: Digitaltechnik und
Mikrocomputertechnik

M5.1 12 T4-T5 Mess- und Steuerungstechnik
8 ECTS-Punkte Pflicht: Messtechnik und
Steuerungstechnik
4 ECTS-Punkte zu erbringen aus:
Praktikum Messtechnik, Angewandte Steuerungstechnik
oder CNC-Technik

M5.2 13 T4-T5 Simulation und Regelung
11 ECTS-Punkte Pflicht: Regelungstechnik,
Modellbildung und Simulation, Regelung
mechatronischer Systeme
2 ECTS-Punkte zu erbringen aus:
Regelungstechnik Praktikum oder Simulation
ereignisdiskreter Systeme

M6.1 12 T5-T6 Leistungselektronik und Antriebstechnik
8 ECTS-Punkte Pflicht: Leistungselektronik und
Antriebstechnik
2 ECTS-Punkte zu erbringen aus:
Praktikum Leistungselektronik oder Antriebstechnik,
Grundlagen und Praxis der EMV

M6.2 10 T6-T7 Anlagen, Maschinen und Fertigung
4 ECTS-Punkte Pflicht: Fertigungstechnik
6 ECTS-Punkte zu erbringen aus:
Prozessleittechnik, Robotik, Werkzeugmaschinen,
Holzbearbeitungsmaschinen, Projektarbeit,
Anlagenprojektierung, Maschinendynamik

M7.1 8 T6-T7 Spezialgebiete der Mechatronik
4 ECTS-Punkte Pflicht: Komponenten der Mechatronik,
Grundlagen der Mikrosystemtechnik
4 ECTS-Punkte zu erbringen aus:
Praktikum Komponenten der Mechatronik oder
Mikrosystemtechnik oder Vertiefungsféacher aus dem
Wabhlpflichtkatalog der Hochschule Rosenheim
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PLV 6 T3, T4,T6 Praxisbegleitende Lehrveranstaltungen
6 ECTS-Punkte Pflicht:
Dokumentation und Présentation, Betriebswirtschaftliche
Grundlagen, Grundlagen des Projektmanagements

12 T7 Bachelorarbeit
24 P1-P6 Studienbegleitendes Grund- und Hauptpraktikum
Summe: 210

Facher und deren Wahlmaoglichkeiten

In den Modulen sind thematisch zusammengehdrende Lehrinhalte
zusammengefasst. Jedes Modul enthalt eine Reihe von Lehrveranstaltungen, die
entweder als Pflichtfacher oder als Wabhlpflichtfacher deklariert sind.

Alle im Studienplan als Pflichtfacher gekennzeichneten Lehrveranstaltungen missen
belegt werden. Aus den angegebenen fachbezogenen Wahlpflichtfachern (FWPF) ist
vom Studierenden eine geeignete Auswahl zu treffen, so dass die den jeweiligen
Modulen zugeordnete Mindest-Anzahl von ECTS-Punkten ( credit points) erreicht
wird.

Beispiele:

1. Das Modul M1.1, ,Mathematik”, 9CP, besteht nur aus einem Pflichtfach. Hier
besteht keine Auswahlmdglichkeit. Das Modul enthalt Lehrinhalte im Umfang
von 9 credit points.

2. Das Modul M1.4, ,naturwissenschaftliches Aufbaumodul®, 8CP, enthalt
Wabhlpflichtfacher im Umfang von 8CP. Ein Studierender kann hier
beispielsweise die Wahlpflichtfacher Chemie (4CP=credit points) und
Warmelehre (4CP) zusammenstellen.

3. Das Modul 2.3 ,Konstruktion und Entwicklung®, 8CP, enthalt sowohl ein
Pflichtfach im Umfang von 6CP, als auch Wabhlpflichtfacher, aus denen eines
im Umfang von 2CP zu wabhlen ist.

4. Das Modul M7.1, ,Spezialgebiete der Mechatronik®, 8CP, beinhaltet fur die
Studierenden die Mdéglichkeit, Facher im Umfang von bis zu 4CP aus den
FWPF-Katalogen der Hochschule Rosenheim zu wahlen. Beispielsweise
konnen betriebswirtschaftliche Themen, Sprachen, Methodentrainings o.a.
belegt werden.

Achtung: Der Studiengang Mechatronik bietet sowohl eine breite Wahimaoglichkeit der
Facher als auch ein eigenes Zeitraster mit verkirzten Theoriephasen
(=*Rosenheimer Modell*). Aus Personal-Kapazitatsgrinden konnen nicht alle
fachbezogenen  Wahlpflichtfacher als  verklrzte Lehrveranstaltungen
angeboten werden! Die jeweiligen Dozenten werden die Zeitplane fir ihre
Lehrveranstaltungen rechtzeitig bekannt geben. Bitte sprechen Sie ggf. eine
Teilnahme an FWPF, die in Ihren Praxiszeiten stattfinden, mit lhrer Partnerfirma ab.

Fur die Wahl der fachbezogenen Wahlpflichtfacher im jeweils nachsten Semester
werden zum Ende der Vorlesungszeit des laufenden Semesters Wahlunterlagen
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veroffentlicht. In den Semesterferien konnen sich die Studierenden dann per e-mail
anmelden. Einen Anhaltspunkt, wann welche Facher gewahlt werden sollten, gibt der
Studienplan.

Prufungen und Leistungsnachweise

Die Studierenden muissen sich in dem Anmeldungszeitraum zu allen
Leistungsnachweisen wie schriftliche Prifungen, studienbegleitende
Leistungsnachweise (z.B. Praktika, Konstruktionsarbeiten) im Online-Center
anmelden. Der Anmeldezeitraum liegt meist im ersten Drittel der Vorlesungszeit und
wird jeweils hochschul6ffentlich im Prifungsplan (Internet) bekannt gegeben.

Um einen ziugigen Studienfortschritt zu unterstitzen, sind folgende Mindest-
Leistungen zu erbringen:
e Spatestens am Ende des 2. Studiensemesters ist an der Prufung im Fach
~Statik und Festigkeitslehre® erstmals teilzunehmen.
e Am Ende des 2. Studiensemesters missen mindestens 18 CP (credit points)
erbracht sein
e Am Ende des 4. Studiensemesters missen mindestens 80 CP erbracht sein.

Weiteres kann der Studien- und Prifungsordnung zum Studiengang Mechatronik
entnommen werden.

Die Bachelorarbeit gilt als Prifungsleistung. Die Anmeldung sollte mit Ausgabe des
Themas erfolgen. Wenn die Anmeldung bis spatestens zum ,Ende des ersten
Monats des zweiten auf die Praxisphase 5 folgenden Studiensemesters” (im
Regelfall bis zum 14. April des 7. Semesters) erfolgt, hat der Studierende 5 Monate,
sonst 3 Monate Bearbeitungszeit.

Fristen:

Die Regelstudienzeit betragt einschliel3lich Bachelorarbeit 7 Semester. Wird die
Regelstudienzeit um mehr als 3 Semester uberschritten, so gilt das Studium als
endgultig nicht bestanden! Wir empfehlen daher, die Leistungsnachweise méglichst
frihzeitig zu erbringen.

Praktika

Die Praxisphasen teilen sich auf in ein Grundpraktikum (Phasen 1+2) und ein
Hauptpraktikum (Phasen 3-6). Alle Hinweise hierzu finden Sie im , Ausbildungsplan®
zum Studiengang Mechatronik.

Das Grundpraktikum (12 Wochen) beinhaltet in erster Line ,handwerkliche
Basiskenntnisse* aus den Bereichen Maschinenbau und Elektrotechnik. Ein Teil des
Grundpraktikums kann erlassen werden, wenn ein Vorpraktikum (bis zu 6 Wochen)
absolviert wurde, eine fachbezogene Ausbildung im Bereich Elektrotechnik, Metall
0.4. vorliegt oder ein Abschluss der FOS, Richtung Technik vorliegt. Bitte stellen Sie
ggf. einen Antrag an den Praktikantenbeauftragten des Studiengangs Mechatronik.
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Ein 6-wdchiges Vorpraktikum wird empfohlen, weil Sie dann in den ersten beiden
Semestern mehr Zeit fir die Aufarbeitung des Lehrstoffes haben.

Im Hauptpraktikum, das auf die Praxisphasen 3-6 verteilt wird, tUbernimmt der
Studierende zunehmend komplexere Aufgaben in ingenieurstypischen Projekten.
Das Hauptpraktikum umfasst Tatigkeiten im Umfang von insgesamt 20 Wochen.
Hinzu kommen 2 Wochen begleitende Lehrveranstaltungen, die an der Hochschule
als Blockveranstaltungen stattfinden.

Vor Aufnahme des Praktikums ist jeweils ein Ausbildungsvertrag zwischen dem
Studierenden  und dem  Ausbildungsbetrieb  abzuschlieBen und vom
Praktikantenamt genehmigen zu lassen.

Vertragsvorlagen fir frei Studierende finden Sie auf den Websites der FH Rosenheim
unter Studium-> Infos zum Praktikum -> Ausbildungsplane...

Vertragsvorlagen fur dual Studierende, die ein Arbeitsverhaltnis mit einem
Unternehmen eingehen, sind derzeit individuell mit dem Unternehmen
abzuschliel3en.

Alle Vertrage sind im Praktikantenamt einzureichen.

Vorkenntnisse zum Studienbeginn Mechatronik

In den Facher Mathematik und Physik sollten Studienanfanger im Studiengang
Mechatronik die Vorkenntnisse mitbringen, wie sie etwa den Lehrinhalten der FOS-
Technik entsprechen. Einen Uberblick dariiber gibt die nachfolgende Aufstellung:

Vorkenntnisse im Fach Mathematik

Elementare Algebra

Rechnen mit Klammern, Briichen, Potenzen und Wurzeln,
Auflésung einer algebraischen Gleichung nach einer Unbekannten,
Ldsung einer quadratischen Gleichung

Geometrie

Winkel im Grad- und BogenmalR,

Strahlensatze,

Dreiecksberechnungen (Satz des Pythagoras, Flache, Winkelsumme),
Kreisberechnungen (Umfang, Flache, Tangente)

Analytische Geometrie
Kartesisches Koordinatensystem,
Geraden- und Kreisgleichung,
Schnittpunkte

Funktionen

Funktionsdefinition, Funktionsgraph, Umkehrfunktion
Polynomfunktion

Potenz- und Wurzelfunktionen

Trigonometrische Funktionen
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Exponential- und Logarithmusfunktion
Lineare Gleichungssysteme mit zwei (drei) Unbekannten

Vektorrechnung

Darstellung von Vektoren in Ebene und Raum
Addition und Subtraktion von Vektoren
Skalar- und Vektorprodukt

Differential- und Integralrechnung

Ableitungsregeln (Faktor-, Summen-, Produkt-, Quotienten- und Kettenregel)
Kurvendiskussion (Nullstellen, Extremwerte, Wendepunkte, Asymptoten)
Stammfunktion und Hauptsatz der Differential- und Integralrechnung
Integrationsregeln

Vorkenntnisse im Fach Physik

Kinematik

Newtonsche Gesetze

Erhaltungsséatze der Energie und des Impulses.

Beschreibung einfacher Vorgénge aus den vorher genannten Gebieten mit Hilfe der
Differential- und Integralrechnung.

Laufende Informationen

Aktuelle Informationen werden tber das Online-Service-Center und Uber den
Schaukasten bereitgestellt. Bitte dort taglich nachschauen!!

e Online-Service-Center: Stundenplan-, Raum-, Vorlesungsanderungen im
Online-Service-Center unter Veranstaltungen-> Semester- und
Studiengangsplan bei ,Bemerkungen” sowie unter Veranstaltungen-
>heutige Termine und Raumanderungen

e Schaukasten: Er befindet sich gegeniiber dem Raum R230 (Mechatronik-
Sekretariat).

Organisatorisches zu Semesterbeginn

Zur reibungsfreien Kommunikation zwischen Sekretariat, Professoren und
Studierenden wird von den Studierenden folgendes organisiert und dem Sekretariat
mitgeteilt:

e Wahl eines Semestersprechers und eines Stellvertreters. Beide sollten per
Mobiltelefon mit Mailbox erreichbar sein.

e Erstellung einer Semesterliste mit (Mobil-) Telefonnummern fur Rickfragen
z.B. bei Antragen etc.
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Ansprechpartner

Sekretariat:

Frau Evelyn Lang

Raum R230

08031 / 805-720
evelyn.lang@fh-rosenheim.de

Offnungszeiten des Sekretariats:
Mo., Di., Do., Fr.: 8:00 — 11:30
Mittwoch geschlossen

Studiengangs-Beratung:
Prof. Dr. Franz Plotz
Raum S2.74

08031 / 805-344
ploetz@fh-rosenheim.de

Praktikanten-Beauftragter:

Prof. Dr. Stefan Schinagl|

Raum D113b

08031 / 805-632
stefan.schinagl@fh-rosenheim.de

Vorsitzender der Prifungskommission:

Prof. Dr. Norbert Seliger

Raum D113a

08031 / 805-624
norbert.seliger@fh-rosenheim.de

Studiengangs-Leiter:

Prof. Dr. Martin Versen

Raum D113a

08031/ 805-713
martin.versen@fh-rosenheim.de
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